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Os alunos deverao rever os contetdos do dominio — Representacao (R6),
Paginas 57 a 67 do Manual Parte Il

Realizar as atividades das paginas 67 e 68 do mesmo Manual.

Realizar as fichas n° 30, 31 e 32 do caderno de atividades.

Para a realizacdo destas fichas é aconselhavel utilizar guaches (cores primarias e cores neutras).

Dominios | Objetivos gerais Descritores de desempenho Contetdos
5. Conhecer 5.1. Identificar tipos de movimento quanto & sua variag&o no Movimentos e mecanismos
diversos espaco (trajetoria: retilineos e curvilineos). ] )
tipos de 5.2. Enumerar tipos de movimento quanto & sua variagéo no tempo | - Tipos de movimento
movimentos (ritmo: periddicos, uniformes e acelerados).

6. Reconhecer | 6.1. Identificar processos de transformacgéo e de transmissdo (por | Movimentos e mecanismos

operadores exemplo, movimento de oscilagéo periddico do péndulo do
2 mecanicos de rel6gio no movimento circular dos ponteiros; 0 movimento - Operadores mecénicos.
O transmisséo e retilineo da corda no movimento curvilineo pendular do sino). . i
= de 6.2. Representar e desenvolver mecanismos simples, empregando | - Transmissdo do movimento.
& transformacgao processos de transmissdo/ conservacao de movimento. " %0 d .
o do movimento. - Transformagéo do movimento.
& - Maquinas simples.
& N
I - Alavancas e articulages.
&
7. Dominar a 7.1. Desenvolver a¢des orientadas para a investigacao e registo de | Movimentos e mecanismos
representacao processos mecanicos.
esquematica | 7.2. Desenvolver capacidades de representagdo morfoldgica e
como registo estrutural.
de
informagéo.
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Nota: Relembra-se que a plataforma digital “Escola Virtua

bastando fazer registo e indicar a escola.

, encontra-se aberta para todos os alunos,



